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 توضیحات

 کند آن سوال تشریحی است یا در ابتدای هر سوال یک نشانگر وجود دارد که مشخص می

باشد یعنی سوال یک  یعنی سوال تشریحی است و اگر نشانگر  نویسی؛ اگر نشانگر برنامه

 نویسی است.سوال برنامه

  تمامی تصاویری که برای حل سوالات نیاز هستند در پوشهimages .قرار دارند 

 نویسی فایل سوالات برنامه برای حلHW6.ipynb .را تا انتها دنبال کنید 

 سازی کد و سازی سعی شود توضیحی تشریحی در مورد نحوه پیادههای پیادهبرای تمامی سوال

 های تشریحی آورده شود.بررسی و مقایسه نتایج در پاسخ

  منبع آن را مشخص کنید. حتماخواهشمندیم اگر مطلبی را از اینترنت استفاده کردید 

  تصاویر خروجی در کنار فایلHW6.ipynb ها را در گزارش خود بیاورید ذخیره می شوند. لطفا آن

 مربوط به پاسخ سوالات تشریحی فشرده کرده و ارسال کنید. pdfو همراه با فایل 

 

 

 سوالات

 .نمره( 15)دهید ؟ علت پاسخ خود را توضیحاستتصویر زیر تبدیل هاف مربوط به چه شکلی  .1

 



 
 

ه کنیم. در صورتی در تصویر استفاد دایرهبرای یافتن پارامترهای یک  RANSACخواهیم از الگوریتم می  .2

و بخواهیم با احتمال بالای  استمورد نظر  دایرههای تصویر مربوط به درصد از لبه 40که بدانیم تنها 

 نمره( 15)به پارامترهای صحیح دست پیدا کنیم؛ به چند تکرار نیاز است؟ 0.99

 
های شود. این دو روش را از جنبهاستفاده می LSDو  Houghدانیم برای تشخیص خط از الگوریتم می  .3

 .نمره( 15)کنیدبررسیمختلف با هم مقایسه کنید. حداقل سه مورد را 

 

ها را دهید و آنهای موجود در این تصویر را تشخیص. دایرهرا در نظربگیرید png.1 الف( تصویر   .4

 .نمره( 15استفاده نمایید) circle2cv.و  hCircles.Houg2cvبرای حل این قسمت از توابع  کنید.حذف

 

 تصویر ورودی تصویر خروجی

  
 

خطوط موجود در  Houghبا استفاده از الگوریتم را در نظر بگیرید.  (1b.png) خروجی مرحله قبلتصویر ب( 

دهید. برای حل این قسمت از نمایش آنآورید و با خطوط سفید رنگ بر روی دسته برده را بتصویر نام

 .نمره( 15استفاده نمایید) line2cv.و  HoughLinesP2cv.و  Canny2cv.توابع 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 تصویر ورودی تصویر خروجی

  

https://docs.opencv.org/master/dd/d1a/group__imgproc__feature.html#ga47849c3be0d0406ad3ca45db65a25d2d
https://docs.opencv.org/master/d6/d6e/group__imgproc__draw.html#gaf10604b069374903dbd0f0488cb43670
https://docs.opencv.org/master/dd/d1a/group__imgproc__feature.html#ga04723e007ed888ddf11d9ba04e2232de
https://docs.opencv.org/3.4/dd/d1a/group__imgproc__feature.html#ga8618180a5948286384e3b7ca02f6feeb
https://docs.opencv.org/master/d6/d6e/group__imgproc__draw.html#ga7078a9fae8c7e7d13d24dac2520ae4a2


 

 سازی کنیدپیادهOpenCV بدون استفاده از توابع آماده را  RANSACدر این سوال شما باید الگوریتم    .5

,𝜌)و به کمک آن  𝜃)  2خط تشخیص داده شده در تصویر.bmp نمره( 25)بیابید را. 

 
,𝜌)را که نقاط را به فضای  Houghالگوریتم تبدیل   .6 𝜃) بدون استفاده از توابع آماده برد، میOpenCV  

تصویر   ( را تشخیص دهید.bmp.3موجود در تصویر ساختگی زیر)سازی کرده و به کمک آن خط پیاده

 را نیز خروجی بدهید. Houghحاصل از تبدیل 

,𝜌)گیرد و تصویر حاصل و به عنوان مثال الگوریتم شما تصویر زیر را می 𝜃)  خط تشخیص یافته را

 نمره(. 25گرداند)برمی

 
 تصویر ورودی

 

 Houghتصویر حاصل از تبدیل 

 
 

 موفق باشید. 


